ELETTRONICALAMARTINA (c) Rotronics, 2008

test 3 ORI 1601
test 6 ELM2
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HP Velocita motore (rpm) N.m
<Nome Coefficient Motore Velocita Potenza  Velocita Fattore di Velocita Velocita Potenza
Misurazione> e di Torque della coppia motore della perdita minima della massima Motore
correzione Max Motore massima  potenza trasmissione} potenza della potenza media
atmosferico massima motore media media
N.m rpm HP rpm % rpm rpm HP
test 3 ORI 1,046 354,2 2514 129,8 2826 7,559 1500 4200 0
test6 ELM2 1,051 384 2062 159,6 3422 11,02 1500 4200 0




